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Profil produktu
Wstep

Dron TYPHOON H PLUS oferuje najwyzszg jako$¢ obrazu w pofgczeniu z niezawodnoscig i
zautomatyzowanymi trybami lotu, spetniajgc wymagania kazdego fotografa i filmowca. Hexacopter
TYPHOON H Plus jest wyposazony w jednocalowg kamere o rozdzielczosci wideo 4K, kontroler lotu oparty o
PX4, tryby lotu od Follow Me oraz Point of Interest do funkcji Curve Cable Cam. Najwazniejsze obszary
TYPHOON H PLUS zostaty catkowicie przeprojektowane, aby zapewni¢ wiekszg niezawodnos$¢ i moc,

zaspokajajgc codzienne potrzeby.

Specyfikacje

Dron

Nazwa produktu

Model

Maksymalna masa startowa
Wymiary

Dtugos¢ po przekatnej (bez Smigiet)
Wielkos¢ sSmigta

Skok smigta

Maksymalna predko$¢ wznoszenia
Maksymalna predkos¢ opadania
Predkos¢ maksymalna
Maksymalny kat obrotu w pionie
Maksymalna predkos¢ katowa
Maks. poziom putapu n.p.m.
Maksymalny czas lotu

Zakres temperatury roboczej

Systemy nawigacji satelitarnej

Warunki srodowiskowe

Zasieg czujnikéw antykolizyjnych
Czujnik

Predkos¢ lotu

Typ silnika

Napiecie kV silnika

Maksymalna moc silnika

Maksymalna predkos¢ silnika

System APV

TYPHOON H PLUS

2086 g (73,6 0z)

556x485x305 mm (21,9x19,1x12,0 cali)
520 mm (20,4 cala) (szes¢ wirnikow)
248 mm (9,8 cala)

145 mm (5,7 cala)

4 m/s (8,9 mi/h)

2,5 m/s (5,6 mi/h)

Sport: 72 km/h (44,7 mi/h), Angle: 50 km/s (31,1 mi/h)
Tryb Sport: 35°, Angle: 35°

150°/s

5000 m (16404 stopy) (sprawdzony)
Okoto 25 min

0° do 40°C (32° do 104°F)

GPS

Warunki umozliwiajgce regularny lot, bez przezroczystych
przeszkod

0,5-10m (1,6 — 30 stép) (RealSense)

Czujnik ultradzwigkowy

4 m/s (8,9 mi/h)

Silnik bezszczotkowy pradu statego, z magnesami statymi
730

180 W (moc znamionowa)

7500 obr./min



Prad systemu ESC (maks.)
Napiecie systemu ESC

Akumulator

Rodzaj

Pojemnos¢

Napiecie

Moc

Masa netto

tadowarka

Czas fadowania
Maksymalny prad tadowania

Maksymalny prad roztadowania

Stacja naziemna ST16S

Nazwa produktu

Model

System operacyjny

Liczba kanatow

Odlegtosé/zasieg transmisji sterowania
Pasmo czestotliwosci potgczenia wideo

Odlegtosé/zasieg transmisji wideo
(optymalne warunki)

Rozmiar ekranu LCD

Napiecie/pojemnos¢ wbudowanego
akumulatora

Maksymalny prad tadowania

Kamera C23 z gimbalem
Nazwa produktu

Model

Parametry ogdélne

Wymiary

25A
12V~20V

Li-Po 4S

5250 mAh
15,2V

79,8 Wh

580 g (20,5 0z)
SC4000-4H
Okoto 1,5-2 h
5A

50 A

Osobista stacja naziemna

ST16S

Android™

16

Do 1,6 km (1 mila) (w optymalnych warunkach)
5,8 GHz Wi-Fi

Zgodnosc z FCC: do 2 km (1,2 mili)
Zgodnosc¢ z CE: do 2 km (1,2 mili)

7 cali
Li-ion 3,6 V 8700 mAh 31,32 Wh

1A

Kamera z trojosiowym gimbalem

C23

115x80x130 mm (4,5x3,1x5,1 cala)



Masa

Temperatura robocza
Temperatura przechowywania
Maks./min pojemnos¢ karty SD
Gimbal

Stabilizacja

Zakres drgan katowych
Oprawa

Maksymalna predkos¢ katowa
Kamera

Zasieg sterowania

Czujnik

Obiektyw

Rozdzielczos¢ zdjec

Rozdzielczos¢ wideo

Format zdjec

Format wideo
Tryby zdjeé

Tryb ekspozycji
Kompensacja ekspozycji
Zakres ISO

Predkos¢ migawki elektronicznej

Balans bieli

Tryb pomiarowy

275 g (12,3 0z)

0° do 40°C (32° do 104°F)
-10° do 50°C (14° do 122°F)
128 GB

3-osiowa (0$ pochylenia, przechylenia i odchylenia)
10,02°
Zdejmowana

Pochylenie: 30°/s, odchylenie: 120°/s

Pochylanie: od -90° do +15°

1 w CMOS; piksele efektywne: 20 megapikseli

Pole widzenia 91° F/2,8, 23 mm (réwnowazny format)
3:2, 5472x3648 4:3, 4864x3648 16:9, 5472x3080

H.264

4096x2160 (24/25/30/48/50/60 kl./s)
3840x%2160 (24/25/30/48/50/60 Kl./s)
2720x1530 (24/25/30/48/50/60 Kl./s)
1920x1080 (24/25/30/48/50/60/120 Kl./s)
1280x720 (24/25/30/48/50/60/120 Kl./s)

H.265

4096x2160 (24/25/30 kl./s)

3840x%2160 (24/25/30 Kkl./s)

2720x1530 (24/25/30/48/50/60 Kl./s)
1920x1080 (24/25/30/48/50/60/120 Kl./s)
1280x720 (24/25/30/48/50/60/120 Kl./s)

JPEG, JPEG+DNG
MP4

Pojedynczy; Seria (3/5/7); Interwat (5s,7 s, 10s, 15 s, 20
s); Panorama

Ekspozycja automatyczna, ekspozycja reczna
+3,0

100 — 6400

4 —1/8000 s

Blokada, Swiatto dzienne, Pochmurno, Automatyczny,

Swietlowka, Swiatto Zarowe, Zachdd stonca

Pomiar punktowy, Pomiar centralny, Pomiar usredniony



Opis ogolny

TYPHOON H PLUS

01 Wigcznik zasilania
02 Sonar
03 Chowane podwozie

ST16S

07 Przycisk uruchamiania/zatrzymania
silnikéw

08 Przefgcznik trybow osi pan gimbala
(tryb Follow/ kontrolowany tryb
Follow osi pan/ tryb Global)

09 Przefgcznik trybow osi tilt gimbala
(tryb Angle/ tryb Velocity)

10 Pokretto kontrolne osi pan gimbala

11 Kontrola predkosci/ putapu (tryb 2)
Kontrola przechylenia w przéd/tyt
(tryb 1)

12 Kontrola obrotu w lewo/prawo
(tryb 2i tryb 1)

13 Przycisk wykonywania zdje¢

14 Przetgcznik podwozia

15 Przetgcznik systemu
antykolizyjnego

16 Przetgcznik zmiany trybu lotu

Dron

Ladowanie
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Wskaznik statusu kamery LED
Obiektyw kamery
Antena 5 GHz

Kontrola przechylenia w przéd/tyt (tryb
2)/ Kontrola predkosci/ putapu (tryb 1)
Kontrola przechylenia na lewo/prawo
(tryb 2i tryb 1)

Przycisk rozpoczecia/zatrzymania
nagrywania

Witacznik zasilania

Antena 2,4 GHz

Antena 5 GHz

Suwak proporcjonalnej kontroli
szybkosci

Suwak kontroli obrotu w osi tilt gimbala
Akumulator

HDMI

Port USB

Port zestawu stuchawkowego
Wejscie Micro SD

Port Micro USB

Podtgcz tadowarke biurkowg do gniazdka sieciowego o napieciu 100-240 V AC za pomocg zasilacza/zrédta
zasilania AC lub do gniazda zapalniczki samochodowej o napieciu 12-17,4 V DC za pomocg dotgczonego
zasilacza. Podtgcz akumulator drona do portu tadowarki jak na rysunku.



Migajgca zielona dioda LED wskazuje, ze tadowarka jest podtgczona do zasilania i gotowa do tadowania,
natomiast migajgca czerwona dioda LED wskazuje na tadowanie akumulatora. Natadowanie catkowicie
roztadowanego (nie nadmiernie roztadowanego) akumulatora potrwa okoto 2,5 godzin. Swiecgca zielona
dioda LED wskazuje na petne natadowanie akumulatora. Naprzemiennie swiecaca i migajgca niebieska
dioda LED wskazuje na btad.

Nie wolno dopusci¢ do catkowitego roztadowania akumulatora TYPHOON H PLUS. Akumulator nalezy
przechowywaé¢ natadowany do poziomu 30-50%, nie nalezy przechowywaé akumulatoréw natadowanych

catkowicie.
OSTRZEZENIE: Nalezy $ciéle przestrzega¢ wszystkich instrukcji i ostrzezen, aby unikng¢ uszkodzenia mienia
i/lub powaznych obrazen ciata, gdyz niewlasciwa obstuga akumulatorow litowo-jonowych i litowo-

polimerowych moze doprowadzi¢ do pozaru.

UWAGA: Firma Yuneec oferuje dwuportowag tadowarke (DY5, YUNDY3) do szybszego tadowania
akumulatoréw, zawierajgcg funkcje magazynowania do natadowania lub roztadowania akumulatoréw do
bezpiecznego poziomu, odpowiedniego do przechowywania. Aby kupi¢ tadowarke, zapraszamy na strone
www.yuneec.com

zasilanie

NI
Migajaca zielona dioda: B L N

tadowarka gotowa do fadowania N

NI
Migajaca czerwona dioda: <

tadowanie

Swiecaca zielona dioda: @
tadowanie ukonczone

Migajgca / $wiecaca niebieska dioda: B
Btad

Instalowanie akumulatora

Wt6z akumulator do komory akumulatora, az ustyszysz klikniecie.

Rozktadanie ramion

Po wyjeciu drona TYPHOON H PLUS z futeratu do przechowywania i
transportu zamocuj prawidtowo ramiona. Ostroznie podno$ ramiona,
az ustyszysz klikniecie.

Aby roztozy¢ ramiona, nacisnij przycisk PRESS u podstawy ramion.
W nowych systemach moze by¢ konieczne zwolnienie ramion
podczas podnoszenia drona od spodu silnika jedng reka, a drugg reka
nacisniecie przycisku PRESS. W ten sposéb zmniejszany jest nacisk
na system blokady.

UWAGA: Nie nalezy naciska¢ przycisku PRESS podczas rozktadania i
mocowania ramion; w ten sposdb mozna uniemozliwi¢ zatrzasniecie
mechanizmu blokujgcego ramiona.




Kalibracja kompasu

PRZESTROGA: Kompasu nie nalezy kalibrowa¢ w garazach, w poblizu V

budynkoéw czy drog z metalowym rdzeniem. Aby zapewni¢ optymalne

parametry, dron TYPHOON H PLUS nalezy kalibrowa¢ w otwartych @
przestrzeniach, z dala od linii elektroenergetycznych i innych //
konstrukcji metalowych oraz budynkdéw z betonu. /
UWAGA: Nalezy dopilnowaé, by procedure Kkalibracji kompasu

, ;. . .. i e 4 Y — 3\
przeprowadza¢ w odlegtosci co najmniej 3,4 m od najblizszego I ®
telefonu komoérkowego lub innych urzadzen elektronicznych, aby
zapewni¢ prawidiowa kalibracje. @ =
- J

KROK 1: Najpierw wigcz stacje naziemng ST16S, a nastepnie drona i
sprawdz, czy sg ze sobg prawidtowo potgczone. Jesli nie bedg
potgczone prawidtowo, dane telemetryczne nie zostang wyswietlone
na ekranie.

KROK 2: Nacisnij ikone System w prawym goérnym rogu stacji ST16S,
a nastepnie przejdz do interfejsu ustawien drona, naciskajgc element
I i wybierz pozycje Compass Calibration (Kalibracja kompasu).

KROK 3: Podnies$ korpus drona TYPHOON H PLUS i ustaw go réwno w poziomie. Gdy diody LED na dwéch
silnikach zaczng migac¢ na zielono jak na rysunku, obr6o¢ drona do gory jak pokazano za pomocg czerwonej
strzatki, az rozlegnie sie sygnat dzwiekowy i obie diody LED zostang wytgczone.

KROK 4: Powto6rz procedure we wszystkich szesciu pozycjach.

W przypadku pomysinego przeprowadzenia kalibracji kontroler lotu zostanie ponownie uruchomiony.
Zostanie to zasygnalizowane sygnatem potwierdzenia, takim samym jak przy wigczaniu systemu.

WAZNA UWAGA: Jezeli kalibracja sie nie powiedzie, wszystkie wskazniki LED statusu zaczng szybko miga¢
na czerwono, wskazujgc koniecznos¢ ponownego przeprowadzenia procesu kalibracji. Jezeli kalibracja
nadal nie bedzie sie udawac, moze to wskazywac¢ na nieodpowiednie miejsce do kalibracji lub uszkodzenie
kompasu. W takim przypadku zalecamy kontakt z centrum serwisowym firmy YUNEEC.

Mocowanie $migiet - N ~

Kazde ramie drona TYPHOON H PLUS oznaczone jest literg A lub
literg B. Ramiona ,A” majg czarne przyciski Srodkowe; ramiona ,B”
majg biate przyciski srodkowe. Kazde smigto ma wygrawerowane na
lopacie oznaczenie A lub B. Smigiet ,A” nie da sie zamocowaé na
silnikach ,B”, a Smigiet ,B” nie mozna zamocowac na silnikach ,A”.
Dopasuj $migta A do ramion A (czarny przycisk srodkowy), a $migta B
do ramion B (biaty przycisk srodkowy). Umie$¢ $migto na silniku,
lekko je docisnij i — przytrzymujgc silnik — obro¢ smigto o cwieré
obrotu. Ustyszysz wtedy klikniecie, a $rodkowy przycisk nieco
wyskoczy. Przytrzymaj silnik i sprawdz zamocowanie $migta, tak by
byto prawidtowo zablokowane.

Demontaz $migiet

Wocisnij i przytrzymaj srodkowy przycisk do ptytki montazowej, a
nastepnie obro¢ smigto w kierunku wskazanym strzatka.

WAZNA UWAGA: Zawsze sprawdz $migta pod katem uszkodzenia i
nierownych krawedzi. Uszkodzone $migta mogg podczas lotu
wywotaé drgania, powodujgc niepozgdane zachowania w czasie lotu.
Smigta nalezy wymieniaé co kazde 20 godzin lotu.




Potozenie przed startem

OSTRZEZENIE: Dron TYPHOON H PLUS nalezy zawsze obstugiwaé w otwartych przestrzeniach (o
powierzchni okoto 930 metrow kwadratowych / 10 000 stop kwadratowych lub wiecej), w ktérych nie ma
ludzi, pojazdéw, drzew ani innych przeszkdd. Nie wolno lata¢ nad ttumami osob, lotniskami czy budynkami
ani w ich poblizu.

Nigdy nie probuj uruchamia¢ drona TYPHOON H PLUS w poblizu wysokich budynkéw/przeszkéd, ktére
uniemozliwiajg dobrg widocznos$¢ nieba (minimalna widoczno$¢ w zakresie 100°).

Dopilnuj, by potozy¢ drona TYPHOON H PLUS na poziomym i stabilnym podiozu, zanim wigczysz
TYPHOON H PLUS i stacje naziemng ST16S.

WAZNA UWAGA: STAN ZA DRONEM TYPHOON H PLUS W ODLEGLOSCI OKOLO 8 METROW (26
STOP).

UWAGA: Pilotom zaleca sie, aby wystartowali dronem w trybie Angle. Jezeli pilot startuje w trybie Smart,
powinien dopilnowa¢, by zachowywac¢ odlegtos¢ 10 m (32,8 stopy) od drona.

UWAGA: Aby zapewni¢ najlepszg wydajnos¢, antena panelowa 5,8 GHz powinna by¢ skierowana w strone
drona.

100°

Wtaczanie/wytaczanie zasilania

UWAGA: Upewnij sie, ze cate oprogramowanie sprzetowe jest najnowszej wersji. Oprogramowanie
sprzetowe i instrukcje obstugi mozna pobra¢ ze strony internetowej: www.yuneec.com. Przewodnik
szybkiego uruchamiania nie zastepuje instrukcji uzytkownika. Wigcz stacje ST16S, a nastepnie nacisnij
przycisk zasilania na dronie TYPHOON H Plus. Zwolnij przycisk, gdy dron wyda dzwiek o narastajgcej
czestotliwosci. Wigcz zasilanie stacji ST16S przed wigczeniem zasilania w UAS.

UWAGA: Jezeli gldwna dioda LED powoli miga na czerwono, inicjalizacja sie nie powiodta. Nalezy ponownie
wigczy¢ zasilanie drona. Aby wytgczy¢ zasilanie drona, wcisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, az dron wyda
dzwiek o opadajgcej czestotliwosci.

UWAGA: Po ustyszeniu narastajgcego sygnatu dzwiekowego gtéwny wskaznik LED bedzie miga¢ na zielono
przez 1-2 sekundy w przypadku petnego natadowania akumulatora, na z6tto w przypadku natadowania do
potowy oraz na czerwono w przypadku niskiego napiecia.

NIA

WLACZANIE

WLACZANIE
STACJI
ST16S




Parowanie

Parowanie drona ze stacja ST16S

UWAGA: Dron i stacja naziemna ST16S sg ze sobg sparowane fabrycznie. Nie ma potrzeby ich parowania.
W przypadku koniecznosci sparowania urzgdzen pilot moze wykona¢ czynnosci opisane w ponizszych
krokach.

KROK 1: Wigcz zasilanie drona TYPHOON H PLUS. Po zakonczeniu procesu inicjalizacji dwie diody LED na
tylnych ramionach zaczng miga¢ na niebiesko.

KROK 2: Podnie$ drona spodem do gory, az wszystkie diody LED zaczng szybko migaé na zétto, a
nastepnie obrd¢ drona z powrotem i ustaw go na rownym i poziomym podtozu.

KROK 3: Wigcz stacje naziemng ST16S. Odczekaj kilka sekund, aby kamera sie dostosowata, a wszystkie
systemy zostaty potgczone.

KROK 4: Nacisnij ikone ustawien ( 'C) ) w prawym gornym rogu stacji ST16S. Wybierz ikone ( all ), a
nastepnie wybierz element Drone (Dron).

KROK 5: Nacisnij ikone odswiezania ( S ), a nastepnie nacisnij OK, aby roztgczy¢ potaczenie RC. Wybierz
odpowiedni odbiornik z listy w kolumnie. Poczekaj, az pojawi sie komunikat informujgcy o zakohczeniu
parowania.

Parowanie drona z kamera C23

Krok 1.
Wigcz zasilanie stacji ST16S, a nastepnie drona TYPHOON H PLUS.

D 2 % BB RNA N 82%

KROK 2:

1

Nacisnij ikone ['C}] w prawym gornym rogu interfejsu giéwnego stacji
ST16S, a nastepnie nacisnij ikone [.|I|] na interfejsie przetgczania.

KROK 3:
Nacisnij numer seryjny kamery C23 w kolejnym wyswietlonym oknie. T
(W przypadku uzywania wielu jednostek UAS firmy Yuneec sprawdz t
numer ID z boku kazdej kamery, aby zapewni¢ sparowanie z
prawidtowg kamera). [ e ]

uuuuuuuuu

KROK 4:
Za pomocg hasta ,1234567890” autoryzuj kamere i nacisnij ,OK”, aby
potwierdzic. .

C23_310088

1234567890

Cancel

UWAGA: W przypadku opdznienia procesu taczenia zamknij
wys$wietlone okno, a nastepnie powtorz powyzsze kroki.

Startowanie ( h
& =

Opcja 1 it u

Nacisnij i przytrzymaj przycisk START/STOP, az do uruchomienia _

drona. Stan za dronem TYPHOON H PLUS w odlegtosci okoto 8 | r\\_j '@ O

metrow (26 stop). Jezeli zarébwno dron TYPHOON H PLUS, jak i s = R

stacja naziemna ST16S odbierajg odpowiednio silny sygnat GPS, 1YY

powoli przesuh w goére lewy drgzek do pozycji nieznacznie powyzej @

centralnej. Dron wystartuje i powoli sie wzniesie (lub przesun drazek €y°

dalej, az zacznie sie wznosic). Gdy dron uzyska pozgdang wysokos$¢, N

przesun drgzek do pozycji centralnej.



Opcja 2 4 a H H H T A
(o) N C.

Nacisnij ikone (l ), @ nastepnie przesun bloczek przesuwny, a dron <> Start%ﬁnie©

wystartuje. Nastepnie ikona ( A ) zamieni sie na ikone Point-to-Land B . B

(Kierunek-ziemia) ( 4 ).

Chowanie podwozia

Podnie$ podwozie za pomocg przetgcznika podwozia na stacji D&
ST16S. N Y,

Tryby lotu
TRYB SPORT
'
- TRYB ANGLE
v
TRYB RTL

Tryb Angle

Jezeli przetgcznik zmiany trybu lotu znajduje sie w pozycji Srodkowej, dron jest w trybie Angle. W tym trybie
dron porusza sie zgodnie z drgzkiem sterowym, w kierunku wskazywanym przez dziéb drona. Zatem jezeli
przesuniesz prawy drgzek w lewo, dron TYPHOON H PLUS przechyli sie w lewo i nastepnie poleci w lewo.
Przy zatozeniu, ze dzidb skierowany jest w strone przeciwng do pilota. Jezeli dzidb skierowany jest w strone
pilota, dron poleci w prawo z punktu widzenia pilota.

UWAGA: Dron TYPHOON H PLUS zachowa swojg pozycje w sposob automatyczny przy wigczonym
systemie GPS (przy odpowiednio silnym sygnale GPS) i utrzyma swojg wysokos$¢, jesli lewy drgzek znajduje
sie w pozycji srodkowe;.

B

Sl ¥

Tryb Sport

Tryb Task jest wylgczony w trybie Sport. TYPHOON H PLUS w trybie Sport ma wysokg czuto$¢ reakciji.
Maksymalna predkos$¢ lotu drona jest zwiekszona do 20 m/s (45 mi/h).

UWAGA: W trybie Sport maksymalna predkos$¢ i droga hamowania sg znacznie wieksze. W warunkach
bezwietrznych wymagana jest minimalna odlegto$¢ hamowania wynoszgca 30 m (98 stdp).

UWAGA: W trybie Sport szybko$¢ reakcji drona jest znacznie wyzsza. Nieznaczny ruch drgzka na pilocie
zdalnego sterowania spowoduje pokonanie duzej odlegtosci przez drona. Podczas lotu nalezy zachowac
ostroznos¢ i zadbac o odpowiednio duzg przestrzen manewrowg.



Tryb RTL

Jezeli przetgcznik zmiany trybu lotu znajduje sie w pozycji dolnej, TYPHOON H PLUS bedzie w trybie RTL
(znanym réwniez jako tryb powrotu do ziemi).

W trybie RTL tgcznos¢ GPS spowoduje powrotny przelot drona TYPHOON H PLUS w prostej linii w kierunku
biezgcej lokalizacji pilota i automatyczne lgdowanie w odlegtosci 4-8 m (13-26 stop) od pilota. Funkcja ta
moze przydac sie pilotom, ktérzy stracg orientacje podczas lotu. W takiej sytuacji wystarczy aktywowac tryb
RTL dopdki dron TYPHOON H PLUS nie powrdci automatycznie do pozycji wyjsciowej, a po potwierdzeniu
orientacji przetgczy¢ z powrotem na tryb Angle. W przypadku utraty potgczenia drona TYPHOON H PLUS ze
stacjg naziemng ST16S nastgpi automatyczne wigczenie trybu RTL.

UWAGA: W przypadku utraty sygnatu pilota zdalnego sterowania dron TYPHOON H PLUS automatycznie
powrdci do punktu startowego i utrzyma swojg pozycje (za pomocg odpowiedniego sygnatu/blokady GPS)
nad pozycjg startowg, z wyjgtkiem niskiego poziomu natadowania akumulatora. Przed witgczeniem trybu RTL
nacisnij przycisk Setting Calibration (Ustawienie kalibracji) w prawym gornym rogu ekranu. Wybierz ikone
ustawienia drona FIF i wprowadz wymagang wysokos¢, a nastepnie mozna aktywowacé tryb RTL. Tor lotu
wyglgda nastepujgco:

1. Gdy wysokos¢ lotu jest nizsza od wymaganej, dron najpierw wzniesie sie pionowo do wymaganego
poziomu, a nastepnie poleci z powrotem na biezgcej wysokosci i obnizy sie pionowo w odlegtosci 4-8 m
(13-26 stop) od pilota, az do automatycznego wylgdowania.

2. Gdy wysokos$¢ lotu jest wyzsza od wymaganej, dron poleci z powrotem na biezgcej wysokosci i obnizy sie
pionowo w odlegtosci 4-8 m (13—26 stép) od pilota, az do automatycznego wylgdowania.

[
v
. P
PILOT 8m (POZYCJA STARTOWA) ODLEGLOSC OD PILOTA W POZIOMIE

UWAGA: W trybie zadan ZAPOBIEGANIE PRZESZKOD jest wytaczone.

UWAGA: Domysing wysokoscig startowg jest 20 m (65,6 stopy). Jednak po zresetowaniu ustawienia
wysokosci startowej najnowsze dane zostang zapisane jako nowa domysina wysoko$¢ startowa.

UWAGA: Podczas opadania uzytkownicy mogg kontrolowac¢ kierunek pochylenia, przechylenia i odchylenia.
UWAGA: Po aktywowaniu trybu Home dron automatycznie skieruje swéj dziéb w strone punktu startowego.
Gdy dron powrdci do punktu startowego i zacznie opadac, skieruje swoéj ogon w strone pilota.
PRZESTROGA: Nalezy dopilnowag¢, by w torze lotu RTL nie znajdowaty sie zadne przeszkody, w przeciwnym
razie dron TYPHOON H PLUS moze si¢ z nimi zderzyc i ulec zniszczeniu.

OSTRZEZENIE: Tryb RTL dziata tylko, gdy dron TYPHOON H PLUS ma odpowiednio silny sygnat/blokade
GPS. Jezeli dron TYPHOON H PLUS utraci sygnat/blokade GPS, automatycznie przetagczy sie na tryb
Angle (Pilot).



Tryb Task

A

Nacisnij ikone W lewym dolnym rogu ekranu, aby przejs¢ do trybéw zadaniowych: CCC, Follow me,
Watch Me, Journey, POI, Orbit.

CCC (Curve Cable Cam)

Funkcja Curve Cable Cam pozwala stworzy¢ niewidzialng trase lotu dla TYPHOON H PLUS. Gdy pilot ustali
punkty, dron TYPHOON H PLUS bedzie leciat wedtug ustalonych wspétrzednych do wyznaczonego miejsca.
UWAGA: Bezposrednia odlegto$¢ miedzy dwoma punktami nawigacyjnymi powinna wynosi¢ powyzej 8
metrow (26 stép).

Nacisnij element CCC, aby przejs¢ do funkcji Curve Cable Cam. Wybierz opcje Set waypoints (Ustal
punkty trasy).

> > N/A =
TWPHOON () PIus Be® &2 RANA m82% O
® =) Route 1 @ »
0 om
A Number of waypoints Total distance

. ® &

Set waypoints Delete last waypoint

| Next |

Save

K

@ : Nacisnij ,+”, aby utworzy¢ nowy punkt i zapisac biezgcg pozycje w locie.
@ . -, aby usungc¢ punkt ostatnio utworzony podczas lotu.

DALEJ: Nacisnij ikone NEXT (DALEJ), aby przejs¢ do interfejsu Execute CCC (Wykonaj funkcje CCC).

TWRHOON () Pius Bo% &2 BANA @82% £
® p) Execute CCC @ »
Name of waypoints
A

Route... | @J

i

G

P Start
A |

Zapisz: Nacis$nij opcje Save (Zapisz), aby zapisa¢ biezgcg trase. Pilot moze nada¢ nazwy poszczegdinym
punktom trasy.

Start: Nacisnij przycisk Start, dron TYPHOON H PLUS automatycznie poleci z powrotem do punktu 1.
[ 11 ]: Gdy pilot nacisnie ikone [ 11 ], ikona zmieni sie na [ » ] i funkcja CCC zostanie wstrzymana. Po
ponownym nacisnieciu ikona [> ] zmienixs\ie na [I1 ] i dron bedzie kontynuowac¢ funkcje CCC. Pilot moze

wyj$¢ z funkcji poprzez nacisniecie ikony P jub zmiane trybu lotu.
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Follow Me 1
Funkcja Follow Me (Sledz mnie) umozliwia, by dron TYPHOON H PLUS podazat za pilotem, dostosowujac

swoje potozenie wzgledem lokalizacji stacji naziemnej ST16S. Funkcja jest dostepna w przypadku dostepu
do pozycjonowania GPS stacji ST16S i gdy dron TYPHOON H PLUS uzywa wspdlnego sygnatu GPS razem
ze stacjg naziemng ST16S.

Watch me
TwPHOON () Plus Be& 8D EBANA @82%
®
@ MmO
A
NS

C
K

Funkcja Watch me (Obserwuj mnie) pozwala kamerze $ledzi¢ pilota zdalnego sterowania bez wzgledu na to,
gdzie sie znajduje i jak sie przemieszcza, jako ze kamera moze automatycznie dopasowac swoj kat widzenia
wedtug kontrolera.

Nacisnij ikone © , a wtedy zmieni kolor na zielony (2 . W trybie Follow me na pasku z prawej strony zostanie
wys$wietlony tekst ,Watch Me”.

TYPHOON Plus

CH,

) ©

—r—
—
—0

E ©

A

Journey
Funkcja Journey (Podréz) pozwala dronowi TYPHOON H PLUS na tatwiejsze i szybsze wykonywanie

idealnych zdje¢ lotniczych i krajobrazowych. W zalezno$ci od ustawienia wybranego przez pilota dron
TYPHOON H PLUS wzniesie sie, wyleci i powrdci.
Nacisnij opcje Journey, aby przejs¢ do funkcji Journey.

TVvPHOON Pius

\
32,8 /s

3.3 /3 m—ed) 32.8 W/




Odlegtos¢ mozna ustawié¢ recznie w przedziale 10-90 m (32,8-295,3 stopy), a predkos¢ w zakresie 1-
1_0 m/s (3,3-32,8 stopy/s)
2L Mozna przetacza¢ miedzy wykonywaniem zdjeé i nagrywaniem wideo, naciskajac ikony [<5-1i [ ].

POI

Funkcja Point of Interest (Punkt orientacyjny) umozliwia pilotowi wybranie obiektu do okrgzenia, wokot
ktorego TYPHOON H PLUS bedzie krgzyt samodzielnie.
UWAGA: Gdy napiecie drona spadnie ponizej 30%, TYPHOON H PLUS wyjdzie z trybu TASK i funkcje w
tym trybie nie zostang aktywowane.

e\
Nacisnij ikone &) , aby ustawi¢ punkt centralny i wyznaczy¢ promien, sterujgc drgzkiem sterowym. Dane
dotyczace wysokosci i promienia zostang automatycznie obliczone i podane. Nacisnij ikone Start i przesun
kontroler przechylenia na lewo/prawo, dron zacznie wykonywac funkcje POI. Ikona Start zmieni sie w ikone
Pause (Pauza). Naciskajac ja, pilot moze wstrzymac zadanie.

TYPHOON FPlus

A % Center Point @
NCP
£ Radius 2391t
o Hr—  Height 28.9 ft Q
thi
Il Pause
<K (4]

Orbit

Po wigczeniu trybu Orbit Me (Okrgzaj mnie) dron TYPHOON H PLUS okrgza pilota wzdtuz toru kotowego.
Nacisnij opcje ORBIT, aby wigczy¢ funkcje Orbit me.

Punktem centralnym bedzie domysinie pozycja stacji ST16S. Wyznacz promien, sterujgc drgzkiem
sterowym. Dane dotyczgce wysokosci i promienia zostang automatycznie obliczone i podane. Nacisnij ikone
Start i przesun kontroler przechylenia na lewo/prawo, dron zacznie wykonywac¢ funkcje POI. Ikona Start
zmieni sie w ikone Pause (Pauza). Naciskajgc ja, pilot moze wstrzymac zadanie.

Ladowanie

Dron moze wylgdowac na trzy sposoby:

1. Ustaw TYPHOON H PLUS nad wybranym miejscem do lagdowania. Wysun schowane podwozie, a
nastepnie powoli przesun w dot lewy drgzek, by znalazt sie ponizej pozycji srodkowej. Dron TYPHOON H
PLUS powoli znizy swdj lot i wyladuje.

2. Aktywuj tryb Home, aby dron TYPHOON H PLUS automatycznie poleciat do punktu startowego i tam
wylgdowat.

3. Nacisnij ikone ( 4 ), a nastepnie przesun bloczek przesuwny, aby dron automatycznie wylgdowat.
OSTRZEZENIE: Nalezy zawsze jak najszybciej wylgdowaé po ostrzezeniu pierwszego poziomu o niskim
napieciu akumulatora, a po ostrzezeniu drugiego poziomu w postaci szybko migajgcych diod LED statusu
nalezy wylgdowa¢ natychmiast.



Po wyladowaniu

ZAWSZE najpierw wytgcz drona TYPHOON H PLUS, ZANIM wytgczysz stacje naziemng ST16S. Nastepnie
wyjmij akumulator z drona TYPHOON H PLUS i odczekaj, az ostygnie do temperatury otoczenia/pokojowe;j
przed przystgpieniem do tadowania.

UWAGA: W przypadku utraty sygnatu pilota zdalnego sterowania dron TYPHOON H PLUS automatycznie
powrdci do punktu startowego i utrzyma swojg pozycje (za pomocg odpowiedniego sygnatu/blokady GPS)
nad pozycjg startowg (z wyjatkiem niskiego poziomu natadowania akumulatora).

Pilot zdalnego sterowania

tadowanie stacji ST16S
Nataduj akumulator stacji ST16S, uzywajgc dotgczonego kabla USB i wkiadajgc go do portu Micro USB w

tadowarce. Natadowanie catkowicie roztadowanego akumulatora potrwa okoto pieciu godzin.
OSTRZEZENIE: Nie nalezy pozostawia¢ akumulatora w tadowarce po jego petnym natadowaniu.

Kontrola lotu

Domysinym trybem sterowania lotu jest tzw. tryb 2. Lewy drazek stuzy do sterowania wysokoscig i kursem
drona, natomiast prawy drazek stuzy do zmiany kierunku.

4 ) 4 )

Skret w lewo Skret w prawo Do przodu

)




Suwak proporcjonalnej kontroli szybkosci

( N
Suwak proporcjonalnej kontroli szybkosci znajdujgcy sie po prawej
stronie stacji naziemnej ST16S umozliwia ustawienie o0gdlnej Wysoka
predkosci wznoszenia/opadania i sterowania kierunkowego. predkosé
Na poczatku le¢ nisko i powoli. Pozycja niskiej predkosci (Low .
Speed), najnizsze wskazniki predkosci, sg najlepsze do lotu glf;ﬁakosc

precyzyjnego. Pozycja wysokiej predkosci (High Speed) jest uzywana
podczas pokonywania duzych obszardw.

Sterowanie kamerg
Kontrola obrotu w osi tilt gimbala kamery

Stacja ST16S udostepnia przetgcznik trybu tilt gimbala, oznaczony ,S1”. Gdy przetgcznik jest w potozeniu
gérnym/srodkowym, gimbal kamery C23 (lub inny system przegubowy) znajduje sie w trybie Angle (Kat).
Uzyj suwaka (C) po prawej dolnej stronie stacji ST16S, aby ustawi¢ pozycje w osi tilt gimbala kamery. Gdy
przetgcznik S1 jest w potozeniu dolnym, gimbal kamery znajduje sie w trybie Velocity (Predkos¢). Gdy suwak
(C) jest w pozycji sSrodkowej, predkos¢ dla kamery C23 wynosi 0, wylgczajgc przechyt w pionie. Gdy suwak
(C) jest powyzej pozycji sSrodkowej, mozliwy jest ruch kamery C23 w gére osi tilt. Gdy suwak (C) jest ponizej
pozycji srodkowej, mozliwy jest ruch kamery C23 w dét osi tilt. Odlegto$¢ miedzy suwakiem (C) a pozycja
Srodkowg wyznacza predkosc przechytu, im wieksza odlegtos¢, tym szybszy przechyt.

PRZESTROGA: Aby wykona¢ zdjecia, najpierw nalezy zatrzymac¢ nagrywanie wideo. Wykonanie zdjecia
zajmuje okoto 1-2 sekundy i tyle samo czasu uptywa, zanim mozna wykonac kolejne zdjecie.

PRZESTROGA: ZAWSZE nalezy zatrzyma¢ nagrywanie wideo przed wytgczeniem drona TYPHOON H PLUS,
aby nie dopusci¢ do utraty danych wideo.

UWAGA: Tylko w trybie Velocity mozna kamere odchyli¢ w gére do maksymalnie 15°.

Kontrola obrotu w osi pan gimbala kamery

Przetgcznik trybu pan gimbala na stacji ST16S (S2) stuzy do wigczania trybu Follow. Gdy przetgcznik jest w
pozycji UP (goérna), kamera jest w trybie Follow. Kontrola obrotu w osi pan gimbala kamery jest wylgczona,
gdy przetacznik znajduje sie w pozycji UP. Kamera dostosowuje swoj kierunek obrotu w osi pan (w
poziomie) zgodnie z ruchem drona. Gdy przetgcznik znajduje sie w pozycji srodkowej, kamera jest w
kontrolowanym trybie Follow osi pan, w ktérym gimbal kamery dostosowuje swoj kierunek obrotu w osi pan
zgodnie z ruchem drona. Uzyj pokretta kontrolnego osi pan gimbala, aby ustawi¢ pozycje w osi pan gimbala
kamery. Gdy przetacznik jest w pozycji dolnej, kamera jest w trybie Global. Kierunek obrotu w osi pan
gimbala kamery bedzie staty, niezaleznie od ruchéw drona. Uzyj pokretta kontrolnego osi pan gimbala, aby
ustawi¢ pozycje w osi pan gimbala kamery.

Zatacznik

Aktualizacja oprogramowania sprzetowego



KROK 1: Nacisnij ikone ustawien systemu [ 'C) ] w

prawym gérnym rogu ekranu, a nastepnie wybierz ® o o. i x
ikone ( coo ). Przewin w dot i nacisnij opcje Check for . e
updates (Sprawdz aktualizacje). } ==t ik
Hermote Cartrelive
- Bysten: CONTROLLER 1008 BULDSIS 2018043
App APF 1306 BULDSIS 20180434
CTheck dar vpderes >

KROK 2: Wybierz dostepna sie¢ Wi-Fi, wprowadz hasto
i nacisnij przycisk OK.

KROK 3: Po wyswietleniu na ekranie Available Updates

(Dostepne aktualizacje) nacisnij ikone Download ® < %
(Pobierz). Odczekaj kilka minut do wys$wietlenia w smnoama
100% zakonczonego kotka, co oznacza zakonczenie ¥ ......""'“"‘"'“’""'Z"'Z'.":."...“:
pobierania. : e

— .

KROK 4: Najpierw wigcz drona, a nastepnie powrd¢ do TYmHOON - P
interfejsu gtdbwnego na ekranie. Wyszukaj ikone
ustawien systemu [ 'C} ], naciénij ikone [ all ], a
nastepnie wybierz kamere C23.

KROK 5: Powrdc¢ do interfejsu gtéwnego, powtérz krok

1 (nacisnij ikone ustawien systemu [ ] w prawym a < Usdunn x
goérnym rogu ekranu, a nastepnie wybierz ikong ( coo ). B
Przewin w dot i nacisnij opcje Check for updates A iy e o
(Sprawdz aktualizacje), a nastepnie nacisnij ikone s G —
Update (Aktualizuj), aby zaktualizowa¢ kamere.

o)

UWAGA: Aby rozpoczaé proces aktualizacji, poziom natadowania akumulatora musi przekraczaé¢ 30%.
UWAGA: Podczas aktualizacji kamery wymagana jest karta SD w kamerze.

Po wykonaniu powyzszych czynnosci odczekaj kilka minut, az dron, gimbal, kamera i pilot zdalnego
sterowania zachowajg sie w nastepujgcy sposob: dron wyda sygnat potwierdzenia, taki sam, jak przy
wigczaniu systemu; gimbal zakonczy swoja inicjalizacje; wskaznik LED statusu kamery C23 zmieni sie z
migajgcego fioletowego $wiatta na state Swiatto zielone; pilot zdalnego sterowania ponownie sie uruchomi i
automatycznie powréci do interfejsu gtdéwnego, kitéry bedzie wskazywat pomysine przeprowadzenie i
zakonczenie procesu aktualizaciji.
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Wskazniki LED statusu

Wszystkie wspomniane diody LED sg ponumerowane,
jak pokazano na rysunku.
Kolor ikony wskazuje kolor diody LED.

N

29 wskazuje miganie diody LED.
@ wskazuje sSwiecenie diody LED.

STATUS (2 5 ) O 0 ®© 0
. . .. s/
Rozpoczecie kalibracji kompasu -e- 80 -600- 00 -60-00-00
Kalibracja przyspieszeniomierza/ -‘é’-
zyroskopu zakonczona 7N
W trakcie inicjalizaciji
Alarm o nieprawidtowym dziataniu wirnika
. . . L
Dron jest w trybie Binding —,(.);
Ostrzezenie o niskim napieciu L,
@..
akumulatora N
. . . . s
Parowanie nie powiodto sie o -,?\-
. . . . . |/
Kalibracja nie powiodta sie o -,?;
Dron jest w trybie Sport o @®
Dron jest w trybie Angle P
® o o “e-
(bez blokady GPS) .
Dron jest w trybie Angle
® @ o @
(z blokadg GPS)
Dron jest w trybie RTL ® @ o
Dron jest w trybie Task (€]
Dron jest w trybie IPS ®
Ostll'zezenle.ple.rwszego / drugiego e o o -‘é’-
poziomu o niskim napieciu akumulatora “
L
Alarm kompasu -8
N
Dron jest w strefie zakazu lotow <
Aktywacja funkcji OBS (antykolizyjna) ® @ (o] ®



Wytaczenie odpowiedzialnosci

Firma Yuneec International (China) Co., Ltd nie ponosi odpowiedzialno$ci za zadne uszkodzenia, obrazenia ciata
ani za uzycie produktu niezgodnie z przepisami prawa, szczegolnie w nastepujgcych okolicznosciach:
Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata, jak réwniez naruszenie przepiséw prawa spowodowane nieprzestrzeganiem
instrukcji obstugi lub instrukcji znajdujgcych sie na stronie www.yuneec.com, informacji o produkcie, podrecznika
uzytkownika oraz innych, prawnie wigzgcych informac;ji;

Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata, jak rowniez naruszenie przepisow prawa spowodowane spozywaniem alkoholu,
zazywaniem narkotykow, lekow i innych srodkéw odurzajgcych, kiére mogg zaburza¢ koncentracje uzytkownika;
To samo dotyczy choréb wywierajgcych wptyw na koncentracje uzytkownika (zawroty gtowy, zmeczenie, nudnosci
itd.) i innych czynnikéw obnizajgcych zdolnosci umystowe i fizyczne.

Umyslinie wyrzadzone szkody, obrazenia ciata lub naruszenie przepiséw prawa;

Wszelkie roszczenia z tytutu wypadku spowodowanego uzywaniem produktu;

Nieprawidiowe dziatanie produkiu spowodowane przez modernizacje lub wymiane z uzyciem czesci od
producentow innych niz firma Yuneec;

Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata spowodowane zastosowaniem replik czesci (nieoryginalnych czesci);
Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata, jak rowniez naruszenie przepisow prawa spowodowane nieprawidtowg
eksploatacjg lub btedng oceng sytuacji;

Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata spowodowane przez uszkodzone czesci zamienne lub niezastosowanie
oryginalnych czesci zamiennych firmy Yuneec; Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata spowodowane przez
nieupowazniong zmiane ustawien i/lub parametrow;

Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata spowodowane przez modyfikowanie i/lub dodawanie czesci;

Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata, jak rowniez naruszenie przepisow prawa spowodowane przez zignorowanie
ostrzezenia o niskim napieciu akumulatora;

Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata spowodowane przez umysiny przelot modelem uszkodzonym lub niezdatnym do
lotu, np. z powodu zabrudzenia, zalania wodg, pytu grubego lub oleju, albo modelem, ktéry zostat niewtasciwie lub
niekompletnie zmontowany lub gdy gtéwne komponenty wykazujg widoczne uszkodzenia, wady lub brakujgce
elementy;

Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata, jak rowniez naruszenie przepisow prawa spowodowane uzyciem produkiu w
strefie zakazu lotéw, np. w poblizu lotniska, nad autostradg czy nad obszarem parku narodowego;

Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata, jak réwniez naruszenie przepiséw prawa spowodowane obstugg modelu w polu
magnetycznym (np. w poblizu napowietrznych linii wysokiego napiecia, stacji elektroenergetycznych i
transformatorowych, wiez radiowych, masztow telefonii komodrkowej itd.), w $rodowisku silnego sygnatu
bezprzewodowego, strefach zakazu lotéw, w sytuacji stabej widocznosci lub w przypadku wad wzroku lub innych,
zignorowanych przypadtosci u pilota itd.;

Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata spowodowane naruszeniem przepiséw prawa dotyczgcych eksploatacji modelu
w nieodpowiednich warunkach atmosferycznych, np. w czasie deszczu, wiatru, $niegu, gradu, sztormu, huraganu
itd.;

Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata, jak rowniez naruszenie przepisow prawa spowodowane przez dziatanie sity
wyzszej, np. kolizje, pozar, eksplozje, powddz, tsunami, osuwisko, lawine, trzesienie ziemi czy inne dziatania sit
natury;

Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata, jak réwniez naruszenie przepisow prawa spowodowane przez bezprawne lub
niemoralne uzycie modelu, np. rejestrowanie wideo lub danych, ktére narusza prawo innych oséb do prywatnosci;
Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata, jak rowniez naruszenie przepisow prawa spowodowane przez nieprawidtowe
uzycie akumulatorow, systemow zabezpieczajgcych, tadowarek lub drona;

Szkody nastepcze spowodowane przez nieprawidiowe dziatanie jakichkolwiek elementow systemu i akcesoriow,
szczegolnie kart pamieci, w ktérych doszto do uszkodzenia materiatoéw zdjeciowych lub wideo;

Wszelkie niedopetnienie zobowigzan prawnych, szkody osobowe, materialne oraz srodowiskowe spowodowane
przez uzycie i nieprzestrzeganie lokalnych przepisow i regulaciji;

Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata, jak rowniez naruszenie przepisow prawa spowodowane ryzykownym uzyciem
bez wystarczajgcego doswiadczenia praktycznego;

Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata, jak réwniez naruszenie przepiséw prawa spowodowane przez przeloty w
zdefiniowanych prawnie strefach zakazu lotow.

Dalsze straty, ktore nie wchodzg w zakres uzycia zdefiniowany przez firme Yuneec jako niewfasciwy.

Niniejszy produkt jest przeznaczony zaréwno do uzytku prywatnego, jak i zawodowego. Nalezy przestrzegac
krajowych i miedzynarodowych przepiséw i regulacji obowigzujgcych w momencie wystartowania.
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Gromadzenie i przetwarzanie danych

Firma Yuneec moze gromadzi¢ dane nawigacyjne, jak dane GPS, aby ulepszac¢ swoje produkty.

Ponadto mozemy gromadzi¢ informacje z mapy gtebi oraz zdje¢ w podczerwieni z drona dostarczonego do
centrum serwisowego w celu naprawy lub ustug konserwacji i innych ustug.

Mozemy rowniez gromadzi¢ inne informacje, jak informacje o urzadzeniu, informacje dziennika serwera itd.
Mozemy takze gromadzi¢ dane osobowe uzyte przy rejestraciji w przypadku uzytkownikéw zarejestrowanych oraz
inne informacje o uzytkowniku, dostarczone firmie Yuneec. Mozemy réwniez gromadzi¢ informacje, ktére
uzytkownik przesyta do innych uzytkownikoéw, a takze o odbiorcach i nadawcach takiej informacji.

Zastrzegamy sobie prawo do ujawnienia informacji uzytkownika, jesli wymagajg tego przepisy prawne lub jesli
uznamy w dobrej wierze, ze dziatanie takie jest niezbedne, by dostosowac sie do obowigzujgcych przepiséw
prawa, na przyktad w odpowiedzi na nakaz sgdowy, wezwanie sgdowe, nakaz lub wniosek rzgdowy albo w inny
sposob wspotpracujgc z agencjami rzgdowymi lub organami $cigania.

Ponadto zastrzegamy sobie prawo do ujawnienia informacji uzytkownika, jesli uznamy w dobrej wierze, ze jest to
niezbedne lub wiasciwe, aby: (i) ochroni¢ siebie lub innych przed nieuczciwymi, niezgodnymi z prawem
praktykami lub naduzyciem; (ii) zabezpieczy¢ sie przed potencjalng odpowiedzialnoscig prawng; (iii) chroni¢
bezpieczenstwo aplikacji firmy Yuneec wbudowanych lub pobranych na drona lub powigzane wyposazenie i
ustugi; (iv) chroni¢ praw przystugujgcych nam i innym.

Wszelkie zgromadzone informacje mogg =zostaé ujawnione Ilub przekazane nabywcy, nastepcy lub
cesjonariuszowi w ramach potencjalnego potgczenia, przejecia, finansowania dluznego i innych dziatan
obejmujgcych przeniesienie wiasnosci aktywow przedsiebiorstwa.

Mozemy udostepni¢ podmiotom trzecim nieosobowe informacje uzytkownikéw w réznych celach, wigczajgc w to
(i) spetnienie wymogow roznych zobowigzan sprawozdawczych; (ii) dziatania marketingowe; (iii) analize
bezpieczenstwa produktu; (iv) poznanie i analize naszych uzytkownikdow pod kgtem ich zainteresowan, zwyczajow
i schematow uzytkowania wzgledem okreslonych funkcji, ustug, tresci itd.

Ostrzezenia oraz instrukcje uzytkowania dotyczace akumulatorow

OSTRZEZENIE: Baterie litowo-polimerowe (LiPo) sg znacznie bardziej niestabilne w poréwnaniu z bateriami
alkalicznymi, NiCd czy NiMH. Nalezy S$cisle przestrzega¢ wszystkich instrukcji i ostrzezen, aby unikngc
uszkodzenia mienia i/lub powaznych obrazen ciata, gdyz niewlasciwa obstuga akumulatorow LiPo moze
doprowadzi¢ do pozaru. Obstugujgc, tadujgc lub uzywajgc dotgczonego akumulatora LiPo, uzytkownik przyjmuje
wszelkie ryzyko zwigzane z akumulatorami LiPo. W przypadku niewyrazenia zgody na powyzsze warunki nalezy
natychmiast zwréci¢ kompletny produkt w stanie nowym i nieuzywanym do miejsca zakupu.

Akumulator LiPo nalezy zawsze tadowac¢ w miejscu bezpiecznym i dobrze wentylowanym, z dala od materiatow
tatwopalnych. Nie wolno pozostawia¢ tadowanego akumulatora LiPo bez nadzoru w zadnym momencie. Podczas
tadowania akumulatora nalezy nieustannie monitorowa¢ proces tadowania i od razu reagowa¢ w przypadku
wystgpienia potencjalnych problemow.

Po wykonaniu lotu/roztadowaniu akumulatora LiPo nalezy odczeka¢, az ostygnie do temperatury
otoczenia/pokojowej przed przystgpieniem do ponownego tadowania.

Do tadowania akumulatora LiPo nalezy uzywac¢ wytgcznie dotgczonej tadowarki lub tadowarki odpowiednio
zgodnej. Nieprzestrzeganie tego wymogu moze doprowadzi¢ do pozaru, powodujgc szkody rzeczowe i/lub
powazne obrazenia ciata.

Jezeli w dowolnym momencie akumulator LiPo zacznie sie powiekszac lub puchng¢, nalezy natychmiast przerwac
jego tadowanie lub roztadowywanie. Szybko i bezpiecznie odigcz akumulator, nastepnie umies¢ go w
bezpiecznym, otwartym miejscu, z dala od materiatow tatwopalnych, i obserwuj go przez co najmniej 15 minut.
Kontynuowanie fadowania lub roztadowywania akumulatora, ktéry zaczat pecznie¢ Ilub puchng¢, moze
spowodowac pozar. Akumulator, ktéry nawet w niewielkim stopniu powiekszyt sie lub spucht, nalezy catkowicie
wycofa¢ z dalszej eksploatac;ji.

Nie nalezy nadmiernie roztadowywa¢ akumulatora LiPo. Roztadowanie akumulatora do zbyt niskiego stanu moze
skutkowa¢ jego uszkodzeniem, powodujgc obnizenie mocy, skrocenie czasu lotu lub catkowitg awarie
akumulatora. Ogniw LiPo nie nalezy roztadowywac¢ ponizej poziomu kazdego ogniwa 3,0 V pod obcigzeniem.

Aby zapewni¢ najlepszg wydajno$¢, akumulator LiPo nalezy przechowywa¢ w suchym miejscu, w temperaturze
pokojowe;j.
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Podczas tadowania, transportu lub tymczasowego przechowywania akumulatora LiPo nalezy zapewni¢
temperature w zakresie 5-49°C (40-120°F). Nie nalezy przechowywa¢ akumulatora ani drona w nagrzanym
garazu, samochodzie ani w miejscu bezposrednio nastonecznionym. W przypadku przechowywania w nagrzanym
garazu czy samochodzie moze doj$¢ do uszkodzenia akumulatora, a nawet pozaru.

Podczas uzywania nie wolno pozostawia¢ akumulatoréw, tadowarek ani zasilaczy sieciowych bez nadzoru.

Nie wolno prébowac¢ tadowac¢ akumulatoréw o niskim napieciu, speczniatych/spuchnietych, uszkodzonych ani
mokrych.

Nie nalezy pozwala¢ dzieciom ponizej 14 r.z., aby tadowaty akumulatory.

Nie wolno tadowac¢ akumulatora, jesli ktorys z przewoddw zostat uszkodzony lub zwarty.

Nie nalezy prébowaé¢ demontowa¢ akumulatora, tadowarki ani zasilacza sieciowego.

Nie upuszcza¢ akumulatoréw, tadowarek ani zasilaczy sieciowych.

Zawsze przed tadowaniem nalezy sprawdzi¢ akumulator, tadowarke i zasilacz.

Przed podigczaniem akumulatoréw, tadowarek i zasilaczy sieciowych nalezy zawsze zwrocic uwage na
prawidtowg biegunowosé.

Po natadowaniu zawsze odtgczy¢ akumulator.

Nalezy zawsze przerwaC wszystkie procesy w przypadku wadliwego dziatania akumulatora, tadowarki lub
zasilacza sieciowego.

Ogoélne zasady bezpieczenstwa i ostrzezenia

OSTRZEZENIE: Nieprzestrzeganie instrukcji uzycia niniejszego produktu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak
opisano w przewodniku szybkiego uruchamiania i instrukcji obstugi, moze spowodowac¢ uszkodzenie produktu lub
mienia i/lub powazne obrazenia ciata. Sterowany radiowo (RC) statek powietrzny wielowirnikowy, platforma APV,
dron itp. to nie zabawka! Jego niewfasciwe uzycie moze spowodowac¢ powazne obrazenia ciata i szkody rzeczowe.
OSTRZEZENIE: Uzytkownik niniejszego produktu ponosi indywidualng i petng odpowiedzialno$é za obstuge
produktu w sposéb nie zagrazajacy sobie i innym i nie powodujgcy uszkodzenia produktu ani mienia innych osob.
Nie wolno nie zbliza¢ rgk, twarzy ani innych czesci ciata do obracajgcych sie smigiet/topat wirnikowych ani innych
ruchomych czesci. Nie nalezy zbliza¢ do smigiet/topat wirnikowych rzeczy, ktére mogtyby wptyngc¢ na ich prace lub
zaplatac sie, wigczajgc w to gruz, czesci, narzedzia, luzne ubranie itp.

Dron nalezy zawsze obstugiwa¢ w otwartych przestrzeniach, w ktérych nie ma ludzi, pojazdéw ani innych
przeszkod. Nie wolno lata¢ nad ttumami oséb, lotniskami czy budynkami ani w ich poblizu.

Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie i bezpieczny lot, nie wolno obstugiwa¢ drona w poblizu budynkéw ani innych
przeszkod, ktére uniemozliwiajg dobrg widocznos¢ nieba i mogg ograniczy¢ odbiér sygnatu GPS. Nie nalezy
obstugiwa¢ drona w miejscach o potencjalnych zakitdceniach magnetycznych i/lub radiowych, wigczajgc w to
pobliskie wieze nadawcze, stacje elektroenergetyczne, linie wysokiego napiecia itd. Zawsze nalezy zachowywac
bezpieczny dystans wokét drona, aby unikngé kolizji i/lub urazéow. Dron sterowany jest za pomocg sygnatu
radiowego, ktéry moze ulega¢ zaktoceniom z wielu réznych zrédet, nad ktérymi uzytkownik nie ma kontroli.
Zakltocenia mogg spowodowaé chwilowg utrate kontroli.

Aby zapewni¢ prawidtowe i bezpieczne dziatanie funkcji automatycznego lgdowania w trybie powrotu do punktu
startowego, nalezy uruchomic silniki, gdy dron znajduje sie w otwartej przestrzeni i zapewni¢ odpowiednig blokade
GPS.

Nie obstugiwac¢ drona z zuzytymi i/lub uszkodzonymi elementami, czesciami itp., wtgczajgc w to m.in. uszkodzone
Smigta/topaty wirnikow, stare akumulatory itd.

Nie wolno obstugiwa¢ drona w niekorzystnych lub trudnych warunkach atmosferycznych, wigczajgc w to silne
wiatry, opady, wytadowania atmosferyczne itp.

Obstuge drona nalezy zawsze rozpoczyna¢ z catkowicie natadowanym akumulatorem. Nalezy zawsze jak
najszybciej wylagdowa¢ po ostrzezeniu pierwszego poziomu o niskim napieciu akumulatora, a po ostrzezeniu
drugiego poziomu nalezy wylgdowac natychmiast.

Nalezy obstugiwaé drona zawsze w bezpiecznym zakresie napiecia akumulatora w nadajniku/osobistej stacji
naziemnej (jak wskazuje wskaznik LED statusu nadajnika/osobistej stacji naziemnej).

Nalezy zawsze zachowywac¢ drona w niezaktdconym polu widzenia i pod kontrolg oraz utrzymywac zasilanie
nadajnika/osobistej stacji naziemnej, gdy dron jest wigczony.

Zawsze do konca przesung¢ drgzek kontroli predkosci i wytgczy¢ zasilanie w przypadku zetkniecia smigiet/topat
wirnikéw z dowolnymi obiektami.

Zawsze po uzyciu nalezy odczekac¢, az podzespoty i czesci ostygng przed ich dotknieciem i ponownym lotem. Po
uzyciu nalezy zawsze wyjg¢ akumulator i przechowywac/przenosi¢ go zgodnie z odpowiednimi wytycznymi.

Nie nalezy dopusci¢ do oddziatywania wody na elekironiczne podzespoty, czesci itp., ktore nie zostaty
zaprojektowane do uzycia w wodzie i nie sg przed nig zabezpieczone. Wilgo¢ powoduje uszkodzenie podzespotow
i czesci elektronicznych.
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Nie wolno wktadac do ust zadnych czesci drona ani powigzanych akcesoriéw, elementéw ani czesci, ze wzgledu
na ryzyko powaznych obrazen ciata, a nawet Smierci.

Srodki chemiczne, niewielkie elementy oraz elektroniczne podzespoty zawsze nalezy chronié przed dzieémi.

Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu, zaleca sie zamontowanie zabezpieczeh $smigiet w przypadku obstugi drona
wewnagtrz pomieszczen lub w poblizu ludzi.

Uwaznie stosowac sie do instrukcji i ostrzezen dotgczonych do drona i powigzanych akcesoriéw, podzespotow
czy czesci (wtgczajgc w to m.in. tadowarki, akumulatory itd.).

Ostrzezenia dotyczace uzytkowania kamery

UWAGA

Najnowsze informacje o produkcie mozna znalez¢ na naszej oficjalnej stronie: www.yuneec.com.

OSTRZEZENIE

Nie nalezy wystawiac obiektywu kamery na dziatanie zbyt silnych strumieni Swiatta.

Nie obstugiwac¢ kamery w deszczu ani w srodowisku o wysokiej wilgotnosci.

Nie probowac naprawia¢ kamery. Naprawy nalezy zleca¢ w autoryzowanym centrum serwisowym.

OSTRZEZENIE

Przed przystgpieniem do eksploatacji nalezy w catosci przeczyta¢ catg instrukcje obstugi i zapoznac sie z
funkcjami produktu. Nie uzywac produktu z niezgodnymi komponentami ani nie modyfikowac produktu w zaden
sposob poza instrukcjami dostarczonymi przez firme Yuneec.

Nieprzestrzeganie instrukcji uzycia niniejszego produktu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak opisano w instrukcji
obstugi, moze spowodowac uszkodzenie produktu lub mienia i/lub powazne obrazenia ciata.

Oswiadczenie FCC

Niniejsze urzadzenie zostato przebadane i wykazuje zgodno$¢ z ograniczeniami stosownie z czescig 15 przepisow
FCC. Ograniczenia te majg na celu zapewnienie odpowiedniej ochrony przed szkodliwymi zaktéceniami w
obszarze mieszkalnym. Urzgdzenie wytwarza, wykorzystuje i moze emitowaé energie o czestotliwosci fal
radiowych i w przypadku instalacji i uzywania niezgodnego z instrukcjami moze powodowac szkodliwe zaktocenia
tgcznosci radiowej. Nie mozna jednak zagwarantowaé, ze oddzialywanie nie wystagpi w przypadku konkretnej
instalacji. Jezeli urzadzenie powoduje szkodliwe zakidcenia w odbiorze radia lub telewizji, co mozna stwierdzi¢
poprzez wigczenie i wyfgczenie urzgdzenia, uzytkownik powinien sprobowac¢ usung¢ zakidcenia, korzystajac z
nastepujgcych metod:

* Zmieni¢ ustawienie lub potozenie anteny odbiorczej.

» Zwiekszy¢ odlegtos¢ pomiedzy urzgdzeniem a odbiornikiem.

» Podtagczy¢ urzgdzenie do innego gniazdka tak, aby byto zasilane z innego obwodu niz odbiornik.

 Zasiegng¢ porady u sprzedawcy lub doswiadczonego technika serwisu radiowo-telewizyjnego.

Niniejsze urzgdzenie spetnia wymogi czesci 15 przepiséw FCC. Uzywanie urzadzenia jest dozwolone pod dwoma
warunkami: Urzgdzenie nie moze powodowaé szkodliwych zaktécen oraz (2) urzadzenie musi przyjmowaé
odbierane zaktdcenia, w tym zaktdcenia, ktére mogg powodowac nieprawidtowe dziatanie urzagdzenia.

Ostrzezenie o promieniowaniu RF

Urzadzenie nalezy instalowaé i eksploatowa¢ zgodnie z dotgczonymi instrukcjami, natomiast anteny uzywane z
tym nadajnikiem nalezy zainstalowac z zapewnieniem odlegtosci co najmniej 20 cm od cztowieka i nie wolno ich
umieszcza¢ w bezposrednim sasiedztwie jakiejkolwiek innej anteny lub nadajnika. Uzytkownikom koncowym i
instalatorom nalezy dostarczy¢ instrukcje dotyczgce instalacji anteny oraz warunki robocze nadajnika w celu
zapewnienia zgodnosci z przepisami dotyczacymi narazenia na promieniowanie o czestotliwosciach radiowych
(RF).
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Oswiadczenie o narazeniu na promieniowanie IC dla klientow z Kanady

Niniejsze urzgdzenie spetnia wymagania licencji Industry Canada z wytgczeniem standardéw RSS. Uzywanie
urzgdzenia jest dozwolone pod dwoma warunkami: (1) urzadzenie nie moze powodowac szkodliwych zaktocen
oraz (2) urzadzenie musi przyjmowaé zaktécenia, w tym zaktécenia, ktére mogg powodowaé nieprawidtowe
dziatanie urzgdzenia. Le présent appareil est conforme aux CNR d'Industrie Canada applicables aux appareils
radio exempts de licence. L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes : (1) I'appareil ne doit pas
produire de brouillage, et (2) |'utilisateur de I'appareil doit accepter tout brouillage radio électrique subi, méme si le
brouillage est susceptible d'en compromettre le fonctionnement.

This equipment complies with IC RSS-102 radiation exposure limit set forth for an uncontrolled environment. Cet
équipement respecte les limites d'exposition aux rayonnements IC définies pour un environnement non controlé.

Deklaracja NCC

AERFESEDFTRESMTERERRZ B+ ~ BHRGEFEGRE:

" RS ZRINEIABE, FFEFT, Q8. HRNERENFFRERERE. MAHERE
R 5T Z ¥ R ThEE.

" EDEMABHZEAFEEERNEZLRTRESEAEE, SRNFTRRAE, FIUNEH, UEEHR
FHIBF S SERER.

AIRERENE, BREEZNREFRZEGTEN, BHFHAERABDZSHEANIE. HERREAE
REStENRMNZTE.

Deklaracja CE

Urzadzenie spetnia wymagania UE w sprawie ograniczenia narazenia ogotu ludnosci na oddziatywanie pol
elektromagnetycznych w celu ochrony zdrowia.

Czestotliwos¢ robocza w UE (maksymalna moc nadawania)

Pilot zdalnego sterowania ST16S:

2,4 G: 2405-2475 MHz (20 dBm);

2,4 G Wi-Fi: 2412-2472 MHz (20 dBm);

5 G Wi-Fi: 5560-5580 MHz (27 dBm), 5680-5700 MHz (27 dBm)
TYPHOON H PLUS:

2,4 G: 2405-2475 MHz (20 dBm)

C23:

5 G Wi-Fi: 5560-5580 MHz (27 dBm), 5680-5700 MHz (27 dBm)

Deklaracja zgodnosci z wymogami UE

Niniejszym firma Yuneec International (China) Co., Ltd. oswiadcza, ze urzadzenie spetnia wymagania i przepisy
dyrektywy RED 2014/53/EU. Petna wersja deklaracji zgodnosci z wymogami UE jest dostepna pod nastepujgcym
adresem internetowym: http://yuneec/de-downloads Zalecamy odwiedzi¢ podang strone i wprowadzi¢ strone
odpowiedniego produktu.
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